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Koniponsatorvoirrichtung mit mindestens einer Tanzerwalze 

Bei der nerstollung, Veredlung oder Verarbeitung von balm- 9 band- 
oder fadenf brmiger Ware, iat es haufig erf orderlich, zwischen 
zv/ei fa'aschinengruppen oder in eine Masohine eine Kompensations~ 
vcrrichtung einzubauen 0 Eine oolche Einriohtung soil gleichzeitig 
als V/aronspeicher dienen und fiir eine konstante Warenspannung sor- 
Cron, sovrie die nachgeschaltete Mac chine bs« . maschiiieiigruppe steu~ 
ern ft Diese Aufgaben sind bei bisherigen Maschinen nicht erfullbar, 
wean sehr dehnbare oder zu empf indliche Ware zu behandeln ist und 
hriufige schnelle Anf ahrvorgange stattfinden. Man konnte das Gewioht 
dec Tankers zwar durch ein Gegengewioht -mehr oder weni^er kompensie- 
ren, dadurch v/Lirden'aber die Tflassenkraf te des Tanzera nur entspre- 
chend erhoht, so dafl die Ware bei sohnellen inderungen der Warenge~ 
achwindigkeit noch mehr als.ohne Gegengewioht gespannt wiirde* 

In. dor deufcschen Gebrauchsmusterschrif t Nr. 1 •935.823 ist daher vor- 
gesoiilagen worden, die Tanzerwalze iiber ein Zugmitt.el mit einer "frol- 
ic zu verbinden, auf die mit Hilf e eines Urehmomentmotors ein kon- * 
sta/tes einstollbares Drehmomenfc ausgeubt wird. Auch diese Einrioh- 
tung iut aber noch nicht in der Lage, Anderungen der \Yare<;spannung 
auareichend zu berackBichtigen, da der Drehmom'entmotor unabh&ngig 
von der augenblicklichen Warenspannung arbeitet. 

Bei plotslichar Y/arenabgabe konnon duroh die Massetragheit der Tan- 
zerwalze grofle Zu^s^annungen in der Warenbahn auftreten. Entspre- 
chend kann bei plotzlicher YAareneingabe die 'x'anzerwalze hioht spontan 
der Vuro folgon. Das fuhrt dazu, daB der Kompensator au den fragl^- 
ohon Zeitpunkten nioht in der' Lago iot, die nachf olgor.de, Masohine 
OTXnxxnjzzwh&li zu steLorn. Dioee Fehlsteuorung kann ah der folgenden 
}.iasohim* zu Pendelnei 0 ung der Antriebueinheiton fuhren, v/as wieder- 
um rait momenta.'* auf tretondon hohon Zugspannungen in der Ware vor- 
bunden iat# 
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Der Erf indung liegt die Aufgabe* zugrunde 9 eine Kompensation3Vorrich- 
. fcung zu scfhaffen, deren Tanzerwalze. nahezu tragheitslos der Ware ■ * 
iolgt und dadurch eine gleichbleibende V/arenspannung garari£ierto 
Die Erf indung bezieht sich auf eine Kompensatorvorrichtung mit min- 
destens einer in einer Yfarenschleif e liegenden Tanzerwalze, welche 
iiber ein Zugraittel mit einer Rolle verbunden i6t, auf die durch ei- 
nen Elektromotor ein Drehmoment ausiibbar iato Das Zugmittel- kann 
dabei beispielsweise eihe Kette Oder ein Zahnriemen seinj ent--* 
sprechend kann die Rolle als Kettenrad -ausgebildet sein<» 

Die erf indungsgemafie Losung besteilt darin, dafl eine Einriohtung zur 
fctessung der Y/arerispannung vorgesehen ist, mit der. der Elektromotor 
derart steuerbar ist,. dafl die bei Bewegung entotehenden jtfaasekrafte 
der Tanzerwalze kompensierbar aind© 

Als .Einriohtung zur Messung der V/ ar enspahnung ist vorzugswei3e eine 
Wippe vorgesehen, auf der v/enigstens ein Teil der Warenuralenkwalzen 
der Warenschleif e bzw. der Warenschleif en befestigt is-fco Dabei kann 
: gemafl y/eitorer Erfindung mit der Y/ippenbev/egung ein Potentiometer 
einstellbar und mit diesem die Energiezuf uhr des Elokuromotors , zweck 
maBig iiber ein Regeigerat, steuerbar sein 0 Es ist dabei gtinstig, wenn 
der freie Arm der /Wippe unter Federspannung steht derart, .dafl durch 
Wahl der Federvorspannung eine mittlere Y/arenspannung vorwahlbar isto 

Die erf indungsgemafie -Ausbildung der Kompensatorvorrichtung hat aufler- 
dem' den iiberraschenden Vorteil, dafl besondere Auff angvorrichtungen, 
fur die Tanzelrwalze', die sonst fiir den Pall eine's Warenbruchs erfor- 
derlioh waren, nioht mehr gebr a ucht werden c Gemafl weiterer Erf indung 
kann naralioh die Drehzahl des Elektromotors derart begrenat seiri, 
dafl die Hub- oder b'allgecchwindigkeit der Tanzerwalze vorgegeben - 
beschrankbar iato ■ 

Anhand der oohematiooh'en Zeiohnung einoc Auafiihrun-czbeispiels und 
der fol^nden Beschreibung werden weitere erf indungt^emafle Einzcl- 
heiten erlfiuterto ' 

In der Zeichnung lauft die Waronbahn 1 von einem durch den V/ickeimo- 
tor 2 angotraobenen V/icklor 3 liber die Umlen^walze 4 zur TUnzerwalze J 
und von dort_jibor die Umlenkv/alze 6 auo dem" Komponsutor herauso 
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Die Viinz^ivmlze 5 hangt an einer Kette- 7 f .die liber Kettenrader 8 und 
9 flefvhrt iot. • 

rit ceni TCettenrad 9 wird ein Potentiometer 10 'singes lellt , dao die 
Elektronik 11 dee Y/ickelmofors 2 stouert. Das Kettenfad 9 ist aufier- 
dcci ir.it eincm Gloichstromniotor 12 verbunden. Die beid.en Umlenkvral- 
cen 4 und 6 sind auf r einer Wippe 13 angebrocht , velche im Punkt D - 
drehbar ^elagert ist, Der dera Drehpunkt D gegeniiberlieaende freie 
Arm der Yfippe 13 liegt auf .eineni Wider lager, das durch eine Peder 14 
vor£esp:.nnt ist* mttels eines Handrades 15 kann die Kraft (Vorspannung 
der Peder 14 eingestellt Y/erden*. Der freie Arm" der Wippe 13 kann 
aich zwischen den Endpunktes dec Yteges S bewegen. Dabei stellt das 
freie Y/ippenende ein mit ihm verbundenes Potentiometer 16, entspre- 
chend den Vippenstand ein* Auf das Potentiometer 16 ist im Ausflih- 
rungabeispiel eine eiektronische Regeleinrichtung bzw. ein Ver star- 
ker 17 geschaltet, der den Elektromotor 12 steuert* 

Dioser Elektromotor 12 , der vor&ugsweise ale Drehnoraenimotor ausge- 
bildet ist, hat die Aufgabe, bei Erregun^ ein Moment auf das Ketten-* 
rad 9 auasuuben, urn dadurch die Tanzerwalzen nach oben zu Ziehen bzw# 
teilwei^e gewichti-.loo zu machen. Die den Motor 12 vor^eschaltete 
elcktrii.ohe Einricktung 16, 17 ist dabei z^eckma0ig so ausgele^t, dafl 
bei obsrer V/ippensteJ-limg der Motor nicht erregt wird* Die Tanzer- 
v:alze fallt dann nacli'uiiteix, bzw. sie liegt mit vollem Gewicht in der 
Y/are. Die daduroh entctehende Y/are nspannung wirkt sich auf die Um- 
lenkwalzen 4 und 6 uhd damit auf die Vfippe 13 aus# Die Y.'ippe wird 
dar.n teilweise nach unten gedriickt, das Potent icnieter 16 wird ver- 
ntellt und der Motor 13 demzufolge wieder erregt, wodurch das Gewicht 
der ^anz^ry/alze wieder verkleinert wird* 
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Wie die Roofariung ergibt, aind in solohem stationaren Zustand die 
sich einstellende Warenspannung" und die Auslenkung der Yttpp'e bcc>e 
einerseits vom MaB der elektrischen Verstarkung der Motorerregung . 
. und andrerseits von der auf die Wippe/rirkenden Federkraf t abhan- 
gigo In erster HMherung iet die AusXenkung umgekehrt proportional 
ziim Produkt von' elektrischcr Verstarkung der Motorerregung und 
Federkraf to 

Bei stationarem Betrieb der. erf indungogenafien Einrichtung soil die 
Wi'ppfe in der Kegel unabhangig von der mit Hilfe der Feder einge-. 
stellten Warenspannung immer etwa die gleiche Auslenkung -'haben. 
Das bedeutet, dafl bei einsr . Verstellung der Federkraf t eine ent- 
spreohende Xnderung. der elektrischen Verstarkung des vom Wippen- 
stand abhahgigen Potentiometer-Signals erforderlich ist. Hierzu 
ergibt die Rechnung, daB eine Vergroflerung der Feder kraft Jcdiglich 
eine entsrrechende Verkleinerung der elektrischen Verstarkung b.e- 
dingto Diese Einstellung kann durch Potentiometer und, Wider stand- 
kombinutionen leicht bewirkt werdon* 

Die erfindungsgomafle Vorrichtung arbeitet aber nicht nur ira statio- 
naren Zustand, sondcrr. auch bei plqtzlichen Gosohwindigkeltjgnde- 
rungen eimvandfrei. Wird die C-eschviridigkeit . schnel] -and' Vtar!i ge- 
Hndert, ao erfolgt eine Beschleunigung des Tansuru aus ceiher Ruhe- 
lage hernuso Daduroli V/erden Hassenkrafte verursacht, die, sich suf 
die V/arenbahn auswirken (Tragheitr:moniente und Breliiaomente). Ba a^er 
bei geringem Ansteigen der Warenspannung die \7ippe sof ort nieder- 
gedruckt wird, erhalt der Drehmomentmotor ' moment on eine hohere Er- 
regung. Das fiihrt dazu, dafi die Hassenkrafte der Tanzer*alze kora- 
pensiert werden, indem der Motor iiber die Kette den Tanser. je nach 
Erregung des Motors mehr oder veniger nach ober. zieht. Baa Slcickc 
gilt ira umgekehften Falle, wenn die Warens.-annung plbtzlich ver- 
kleinert wird. • Hierbei bewegt sioh die Wippe nach oben und der 
Lotor wird entspreche.nd v/eniger erregto 

Bei bol'aimicm Kompuitoctorvorrlohtungcn oind komplizierte Auffang- 
tferSte erf ordorlich, die Be'schadi^jngeh der Tnnaerwalze fttr den 
Fall eines Warenbruchs odor des Y/are.nended vorhir.dorn aollen. 
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Bex der e.rf indungsgciiiaben Vorrichtung ist es jedooh iiberrasohen- 
derwoiae mviglich 9 die Fallgeacbwindigkeit dor Tanzerwalze von 
vornherain zu begrenzen. Das kann einfach dadurch bewirkt wer- 
den, da£ die Ankerspannung des Motors und damit dio Drehzahl be- 
grenzt v/erden 0 Die Ankerspannung des Drehmomentmotqrs ist beim ; 
Ausfuhrungcbeispiel proportional zur Fallge sohwindigkeit der 
T:Lnzerv;alze» Zur Drehzahlbegrenzung braucht die Ankerspannung 
alco nur so bogrenzt zu werden, dafi die Ankerspannung einen yor^ 
gegobenen Ytert nicht tiborsteigt 0 Bei der erf indungs&eKaflen Kompen* 
satorvorrichtung genugen zum Auff ungen des Tanzers einfache> Gumroi* 
puffer* * . ■ . . 
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Kompenaatorvprrichtung mit mindestens einer in einer T/aren- 
schleife licsgenden Tanzerwalze, v/elche iiber ein Zugmittel mit 
einer Hollo verbunden iat, auf die durch einen Elektromotor ein 
Drehmoment ausiibbar iat, dadurch gekennz- eich 
n e t 9 .daB eine Einrichtung (13) zur Messung der Warenspan-^ 
nung vorgese;hen ist 9 rait der der Elektromotor (12) derart steu-; 
erbar ist, daB die bei der Bewegung entstehenden Maasenkrgf te 
.der Tanzerwalze (5) korapensierbar sindo 

2» Vorrichtung nach Anspruoh 1 , daduroh gekennzeichnet 9 daB gleich- 
zeitig das Gev/ioht der Tanzerwalze (5) zum Tell kompensierbar 
ioto • ; . 

3« VorrDChtung naoh Anspruch 1 p daduroh gekennzeichnet , dafi als 
Einriohtung 2ur Messung der Warenspannung eine V/ippe (13) vor- 
gesehen ist, auf der wenigstens ein tfeil *der Warenumlenkwal- 
.. zen (4*6) der Warenschleif e befestigt i^to - 

4« Vorrichtung nach Anspruch 3* daduroh gekennzeichnetj, daS mit 
der Y/ippenbewegung ein Potentiometer ( 16) einstellbar und rait 
diesem die Energiezufuhr des Elektromotors (12) steuerbar ist 0 

5 o Vorrichtung nach den Anspriichen 3 und 4, dndurch jekenr:s;eich- 
net, dafi der freio Arm der Y/ippe (13) unter Federspanniui^ (14) 
steht, derart, daB durch V/ahl der Federvorsp;mnung. eine mittlere 

. V/arenspannung yorwuhlbar i3t 0 

60 Vorrichtung nach Anspruoh 1, daduroh gekennzeichnetj dafi die 
Drehzahl des Elektromotors (12) dor.art begronzt ist, daS di-e 
Hub- oder Fallgesohwindigkeit der Tansorwalze "(5) vorge^ebon 
beafchrankbar iato 
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Patent Application DE 19 51 088 

PATENT CLAIMS 

What is claimed is: 

1 . A compensator device comprising at least one dancing roller situated in a material loop 
and connected to a roller via a tensioning means, a torque being applicable to the roller 
by an electric motor, 

wherein, for measuring the material tension, a device (13) is provided which is capable of 
controlling the electric motor (12) in a way that allows the forces of gravity arising 
through the motion of the dancing roller (5) to be compensated. 

2. The device as recited in Claim 1, 

wherein the weight of the dancing roller (5) is partly compensatable at the same time. 

3. The device as recited in Claim 1, 

wherein, as the device for measuring the material tension, a rocker (13) is provided to 
which at least a portion of the material deflection rollers (4, 6) of the material loop is 
attached. 

4. The device as recited in Claim 3, 

wherein, by using the rocker motion, a potentiometer (16) is settable, and the power 
supply of the electric motor (12) is controllable with it. 

5. The device as recited in Claims 3 and 4, 

wherein the free arm of the rocker (13) is spring loaded (14) in such a way that an 
average material tension is preselectable via the selection of the initial spring tension. 

6. The device as recited in Claim 1, 

wherein the rotational speed of the electric motor (12) is limited in such a way that the 
stroke speed or fall speed of the dancing roller (5) may be predefined and thus 
limited. 
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